MOOTERATTAD
ELEKTROONSE LOENDURIGA

MR-4MT

Digitaalne Mooteratas

Mooteratas MR-4MT on sobiv tooriist vahemaade mddtmiseks tee-ehituses,
ehituses, maamootmisel, liikluskorralduses, murdmaastikul téotamisel,
kanalisatsioonitrasside méotmisel jne.

M0o06teratas voimaldab:

¢ mA&dta vahemaid;

e vaadata ldbitud vahemaade summaarset pikkust (odomeeter);

e arvutada ristkiliku-kujulise maatiiki pindala:

e mOOGta vahemaid seinast seina (liidab mdétetulemusele kas tihe voi kaks ratta raadiust);
e ratast tagurdades mootetulemusest soovitud I6igu maha lahutada.

MR-4MT elektroonikaplokil on vedelkristalltabloo ning neli membraanliilitit operatsioonide valikuks.
Mooterattal on mugav teleskoop-kdepide, mis kokku likatuna vétab vahe ruumi. VGib lisada tugijala.
Modteseadmel on Eesti Vabariigi tlidbikinnitus.

MR-4MT Kasulikud Omadused

o Kergekaaluline ja kasitsi kasutatav rattaga seade

e Vahemaade ja summaarne vahemaade pikkus (odomeeter)

e VGimaldab arvutada ristkiliku-kujulise maatiki pindala

e Ratast tagurdades saab m&Gtetulemusest soovitud I6igu maha lahutada
e Madal voolutarve

o Elektroonika moodul LCD ekraaniga

Parameeter ~ Uhik  Vvairtus

Skaala diskreetsus cm 5

Ratta labimaot cm 34

Mdodtmise tapsus % +/-1

Maksimaalne mdddetav distants m Kuni 19,999
Maksimaalne mdddetav pindala m? Kuni 19,999
Maksimaalne méotmiskiirus km/h 10

Toide Vv 9 (PP3 alkaline patarei)
Tootemperatuuride vahemik °C -10 kuni +40
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